


高精度エンコーダーとペンアップダウン
機構を搭載

動作状態を示すフルカラー
LEDを搭載
筐体のフロント部分に、 ロボットの動作状態を把握することが

できるフルカラー LED を搭載しました。 プログラム開発時には

発光状態の制御も可能で、 LED を活用したロボットモーション

の演出にも活用できます。

走行時の旋回動作の際は、 旋回方向の片側の LED が点灯し

ます。

ナノローバーは小型の筐体でありながら、高精度のエンコーダー付きギヤードモーター

が内蔵されています。エンコーダーのフィードバックを生かした緻密なモーター制御と、

精密な本体構造により、 安定した描画を実現しています。

描画用のペンを保持する部分には、ペンをアップダウンする機構も備えられています。

線の描画が不要な場合にはペンをアップすることで、 グラフや図形を正しく描き出すこ

とができます。

※製品構成、 仕様その他は予告無く変更する場合があります。

ロボットからの情報の取得も可能
エンコーダー値を USB 接続や無線接続経由で PC 側

に読み出すことも可能です。 ロボットの角度推定や

自己位置推定などを簡易的に実装できるほか、 PC

側でロボットの動作ログを作成する用途にも応用でき

ます。

高精度の小型モーターとエンコーダーを搭載して

いるので、 Wi-Fi や Bluetooth 経由で、 複数台

のロボットを協調制御するといった応用例も想定

されます。

※お客様でのプログラム開発や環境構築が必要です。

プログラム応用例

※お客様でのプログラム開発や環境構築が必要です。


