
【 メカナムローバー 】

【 4WDSローバー 】

【 メガローバー 】

可搬重量40kgで容易に取り扱い可能な
研究開発用台車ロボット

ROSメッセージ通信で制御Arduino IDEでプログラム

付属のロボット専用無線コント
ローラで容易に操縦可能！

メガローバー Ver2.0
二輪駆動ROS対応台車ロボット

販売価格（税別）：

販売価格（税別）：

販売価格（税別）：

350,000円

メカナムローバー Ver2.0
全方向移動 ROS対応台車ロボット

500,000円

1,400,000円

4WDSローバー Ver2.0
4輪独立ステアリング駆動ROS対応台車ロボット

Arduino IDEや
ROSでの制御が
1台で可能！！
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